KAGNETQFON NAGRA III B. 



I. If b o o b e o a a p 6 c e . 




- Sechte v kLidu zapojovaci knoflik v polovicni poloze. (V konecne poloze "En-On" 
("Z.ftPNUIC-VYPlIUT„") Eohla by se casern vytvordt ryhav gumovdm oblozeni prevl jed 
kladkyj zejnena v poloze rychleho previ jeni, lcdyby nobla trpet brzda. Tim by byla 
ovlivnena dobra kvalita. 

Obraz bez 5 i s 1 a « ' ELidovd poloha 

Gbal clunku se muze casern p rode ravet, jestlize jsou claaky vySerpany. Pak z nich 
vyteka korosivni tekutina. i ' i enech&vejte proto v prisferoji NAGRA nikdy stare vy- 
potrebovane SLdnky. Jestlize Nehodlate po dels! dobu napajet pfistroj NAGRA ze 
suohych Slankfi (ua prikled po nekolik meadLcu) vynde jte s opatmosti SLanky ven, 
jeete dokud jsou dobrd. * \ 

Re jte pozor na polaritu , zpfisob zapojeai) cldnku. Sapojte je takovym zpusobesn 
jek je to naznaceno na melem nacrtku, ktery je upevnen na dn§. V pripode, ze 
pouzi/jete jineho zpflsobu napdjeni z vnejSka, presvedcte se vzdy vein! peclivS 
o eprdvna polarity zapojeni. Pri opacnd polarite by se motor to&Ll v opacndm 
smeru. Mlezitd Sasti magnetofonu NAGRA jsou vuci takevdto chybS chraneny , av 6ak 
nektere vnitrni soucasti ( jako na prikLad elektrolyticke kondensAtory) , by molily 
byt prepolovanic poskozeny. * ' ' 

Msgnetofon NAGRA III B je konstruovan velmi dukladne . Jestlize si je j vsak chcete 
uchovat v dobren stavu, musite jej chranit pred piajem, morskou vodou, pred prud- 
kyiai iiamzy, nahl^mi zm^nami toploty, pred zvedavostd. neoprdvnenych osob a ze^riA- 
na pred vibracemi, Vyatrihe jte se toho, abyste dopravovali aagaatofon polozsn^ 
na viku kufru u automobilu. 



II. 0 B3 L U B A P S fST a 0 J S . 



Uvedena cislice odpovidaji cislicim na pripojenem obrazku. 

1) Knoflik^ volby rSznvch rychlosti 

Tento knoflik je :nozno otdcet na pfiklad vlozenim drobne mince do dralky. Prepind 
zaroven ryohlost odvi jeni a korek&rti Sleny pri zaznamu a reprodukci. Pri volbd 
rychlosti si predem precteme "poznamku o volbe rychlosti" (pruvodni prospekt str.C). 
2 Tensometzdcha kLadka 

Tato kLadka je pohyblivd aovldda brzdeni pri odvi jeni pasky, takze zarucuje je ji 
Jconstaatni napeti. 



Mg ; 




3) Vstup pro mikrofon. 

Do tdto vatupri zasuvky je treba zasirSit zistrSku na ailcrofoimlm kabelu. Mikro- 
fonni kebel rod nit impedand 50 nebo 200 ohmu. Zaouvka, namontovana na pri Etro ji 




3-11 nebo znaRirgy XL-3-11 ( stare provedeni) « 

Kontakt cislo 1 je opo jen s hinotou (uzesnnen) , kdesto kontalcty 2 a 3 pidvadojl 
signal. Vstup je eymetricky a^volny (neni nikde na prlmdrni strane spojen s 
hmotou). * 

t 

4) ZavsB nosneho remene, nebo saSku. 

Tento zaves je vzdy k disposici k upevnoni nosnsho femene nebo sadku. Zavit je 
zajioten v sated ene poloze snelyio pridnym cervikeci,+) ktery tlaci na volnou cast 
zdvitu a zajistuje bo vuci uvolacnl . +) me tricky zavit 3 ram bez hlavy ve vyvrtan&n 
oworu, podlo 207 913, otvor kllce 0,050" = 1,27 mm, KL12 je doddn ke kadddmu p?i- 
stroji). 

5) Modulouc tr. 

Horru etupniee na prlstrojiukazuje uroven zaznaau (pri skouSce, nebo pri zazaamu) 
a uroven doddvanou do linky (pfi reprodukci a dobrou ’cvelitou /Hi-Fi/)* Ruoicka netna 
norraalne pre&Jhaout cerad ozaaSead pasmo, mezi aulou a plus 2 dB, 002 odpovldd pri- 
liS silne urovni zesileni. V kasddm pflpade raa vsak m&'lei pristro j reservu v sizna- 
mu urovne asi 6 dB, iakze ndhodnd vy chylka do teto oblasii pristro je nepoekodl. 
Neregulujeme potenoioaiitr tak, aby ruoicka modulometru zSstavala i pri nejvysalcfc 
fortisirnech v corn? oznacend o blast!. 

6) Indite! tor stavu clanku. 

Vnitrni stupnice pristroje naxa ukazuje stav clanku. kerl cl prlstroj je pfepojen 
na cereal 2lank& pri poloze hlavnlho pfeplnade "Playbeck & Batteries Meter" ( ■ 
Reprodukce a merenl baterii) , to jest na reprodukoi vestevenym reprcdnktorem. 

Pokud jsou clanky v aobran stavu musi zustat rudicka v .oasahu stupnice. Hm ziska- 
me doptatecnou reservu vylconu,. pokud pouzivar.e mcsgnetofonu pri rychlo3tech 7,5 a 
3,75" /sec* Avsak icdyd pracujeme a rychlostl 15" za sec. pak jiz tato reser/Sva 
nestacl, nebo? je sapotrebl vetaiho napcti dlanku. Pokud pracujeme s rychlostl 
15", je vyhodne vzdy pouzivat kontrolnlch sluchatek. Pak jsme vcas vaxovani o 
nedostate&oem napdfcL clanku poplasnym signal em. 

Je dobre si uvedomit, ze se vyccrpend clnky po vypnuti (na prlklad na jednu hodinu) 
samy "vzpaioatujl" a zejmdna delsim udoblm klidu (na prlklad po 10 hodin)* Zeroven 
si vselc musime uvodorait, ze vycerpand clanky se mohou zdat dobrd, pri predbeznd 
zkousoe prod pouili^iiu, (pravd v duoledku autonatickeho vzpematovani) a ve skutec- 
nosti se jejich napStl po nelcolika minutdch prove zu epot "zhrouta". Calou 
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situaci nfizeme Bhmout asi taktoi 

«* jestliso pracujesno s rychlosti 15"/neo., psk pouziv&ae vzdy koniiolnx ch sluchatok 
a prove, dine po'livou kontrolu napgti dxLnku, 

• jesilize pracujane s lychlosti 7 1/2”/ eec* ,nebo 3,75”/ sec* a prevddime jen krdtko - 
dob4 zaznamy (I5minut), pak postaSi jedna zkousk&pred zaMjemm z&znenu. Jeatli- 
se vSak hodlamo provadet dlouhodobe trvale . zaznamy, pak kmirolujeme nspeti cl &nk u 
caste ji, na pfxKLad pfi Iodide vymenS civek. 

7) TIacitko pro uryokleni. 

Kdya zmi&nmba zmacknaae to to tlauitko zaSne se motor otacet marimlni rychlosti* 
Jestlize to provedoae pri reprodukei pasku, pek se p&ska rychle posune loipfedu* 
Heeraime veak nikdy zmaSoaout bJ.acxtko pri zaznamu, ponevadz zdzBam by od to to 
chvile byl nespravn^. Magnetofon by se tin vS&k ni jak neposkodil* 

8) Hlgyni vollci orepinac. 

Tento knnfl-ffr- ovlada Sixmos t raegnetofonu NAGRA* Mi dvakrat 6 ruznych poloh* 

(6 poloh je pro died a vioeenymi clunky, ccz odjpovida zskonSeni pasku a oznaSe- 
nim "3at” a daisied. 5, pro napajeni z vne jSfho zdro je, coz odpovida zako n cenl 
pasku s oznacenim "Ext"*) 

Uprostred maae* 3T0P = celkovd zastaveni prietro je 

* 

Bapravo name* TESTING a zbouseni. 

Pri tom jsou zeeilovaSe v provozu, arSak motor otoji* Mu zeine regulovat citlivost 
na vstupech. Sluch'tks. jscu pripojena na zaznamni zesilovafi# 

Hi-$i Record = normalni zdznem* 

Slvtchatks jsou prepojena na reprodukenx zeeilovac/ a sly Sine to, co je pnAv6 
zaznaaenav&no na paace, Zasnanenavany signal je vlastne smSsi signal^ z mikro- 
fotmiho vstupu a z lirikoveho vetupu. Proven kezdSho tohoto sigrsilu je fizena 
aemostatnym potendometran* Jestlize pouzi vitae jen vstupu z linky, pak poten— 
oiometr na vstupu nikrofonu Spins uzevrerao, ebychom zabrdnili zazneunu hluku 
pozadi z mikrofonnlho predzesilovaSe. Naopak pri ziznomu z nikrofonu nezdlezi 
na tom v jak4 poloze je potcncioiaetr pro ri zeaii vstupu z "linky 1 ’. 

AUTOMATIC RECORD = Zaznsm a eutoinatickou regulaci citlivosti 
a a potlacenim nizkych kmitoStfi. Pak se jiz nenusxne stcrat. o iadn4 potencio- 
metry, aysak kvallta zdznamu nenx tak dokonala, jako v poloze Hi^fi RECORD* 
Automaticky ^ctrui bs hodi pro reportdzo, av^ak nilcoliv pro zA z rsbi hudby *Auto— 
maticky citlivosti reguluje jen mikrofonnx kanal, kdezto vetup linky je 

pfin^, jakn pri znznamu Hi-Fi. 

Na levo mdmei PLAYBACK & BATT. J^ETER = Kt pixidukce na veatavdny re.prcdulctor. 
Moduloaetr mori Slanliy. Sila zvuku pri reprodui'oi je regulovdna po tencicnetran 
s oznafienim Line Input & Playback. Naopak sluebatka jaou pripojena primo na 
reprodukeni zesilovac* Signal ve Eluchatlaach ma stalou urovun* 2vul: V repro- 
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duktoru nebo na vystupu do linky nem& zadn4 zvlastni pozadavky na jakoat. Vystyp— 
ni signal pro aLuehatka na vSak vzdy velmi dobrou jakost. 

Hi-Fi PLAYBACK * Bormdlni reprodukce velmi dobr6 jakosti. Reprodulctor 
jo vypnui a vystupni signal se vede buS do sluch&tGk, - s malou urovni , anebo do 
vystupu pro linku, - s velkou urovni. Signal xxMXitxf: vysilany do linky jo moren 
modulomoirom. Je slozen ze signalu raprodukovaneho a fizen&io potenciometrem "Lin# 
input & Playback**, k nemuz nruze byt pridan signal z micro fonu, pro prxpadny korner- 
tdr . Ten to signal z cikrofonu js rizen potenciometrem "Mike input". Jestlize pouSi- 
jeme teto mosnosti, nescnne zapomenoat, po ukonceni proslovu op&t mikrofonni potan- 
oiometr vypnout. -JestliJe chceoe reprcduktovat pdaku normalne nahrenou, psk presu- 
nem# knoflik "Line input & Playback" na oznafeni 0 dB. Pah mime nomalni sigoAl, 
ee stejnou urovni jako v lince. Jestlize dosahnaae to to normalai urovne V line© 
pri jind poloze potenexoraetru, pak je to znaraleou, se zdznan nebyl prov&den a nor- 
rtf urovni. To je vclrai dulezite pro posouseni jakosti zaznamu. 

Jestlize chcane reprodukovat zaznam s dvojitou stopou, je nutno abychom zvolill 
uroven nisei nez 1C dB. 

9) Potenciometr "Mice input" (=vstup mikrofonu) 

< 

Tento knoflik fidi citlivost vstupniho obvotiu mikrofonu. TLusta Stira s rossahem* 
od - 25 do + G dB odpovida doporucena citlivosti. Jestlize je zapotrebi otoSit 
timto knoflxkem as do rozsahu na pr. -50 az — 25 d3 pro zajisteni noraalni. urovne 
pri zaznamu, pak to znanena, ze vstupnx signal je prilii silny a ze zahlcu je mikro- 
formi pfedztsilovac. Pali musiwe pouzit lru3. mikrofonu s mens! citlivosti, anebo 
vzd&llt mikrofon od zvukoveho zdroje. 

P&smo mezi 0 a t 15 dB odpovida zase prills velke citlivosti zesilovade. I kdyz 
md mikrofonni predsesilovac u msgnetofonu NAGRA jen zcela nepatrny &um pozadi 
(velmi blizly tepelnmu £umu, ktery je praktickou meznou hranici v tom to smeru) , 
je preoe silnejsi nez sum pa sky. To to pdsmo na potenciocetru je moznc tedy bez 
obav pouzivat, avsak preci jenom hledime, pokud je to vubec moznd, abychom se 
mu vyhnuli, v zajonz za^Lsteni maxirndlni dynandky, Pak svolime radoji mikrofon 
s vydSi citlivosti anebo jej dame blize ke zdroji zvuku. 

IB) Potenciometr "Line input & Playback" = vstup linky a g reproduces. 

Tento knoflik dvoji uceli 

a) pri zaznamu fidi vstupni signal z linky, 

b) pri reprodukei fidi uroven reprodukervaneho signalu. 
ill Kontrolni vyatup (Monitoring Output) = pfipo.ika sluclvltek. 

Opiimalni odpor sluchi'tok je 50 ohmfi. Jestlize majx sluchatka jinou hodnotu impe- 
dance, pak to znamena pouze, ze- so ztracx hlasitoet pri odpo^-echu. Je vyhodnd, 
kdyz pousxv&ae elektrodynamickych aLuchatel: dobre jakosti. 
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Jak je patroo, ten to vyetup se da pripo jit nas 

- z&znannu zesilovac v poloze "Testing" ( zkouseni) 

• reppodukSai zesilovac v polohdch "Record" ■ ( zazaam) , 

"Automatic Record" « (entomatick^ zdsnam) a 

"Playback & Batt. Meter" « (reprodukce a rnSfeni bateril) 

- linkovy zesilovac v poloze M Hi-*i Playback" - (veraa reprodukce). 

Proven vystupniho signalu je aai 200 mV. To ho to vystupu muzetne tea pouzit, jestlize 
chc one pripo jit magnetofon NAGRA k dalSimu vykonov&su zesilcrvaci (na pfiklad teS k 
k rozhlaeov&r.u pri jimaci, do zdirek pro prenosku.) 

Prfo plasny signal. *■ 

Ten to signal je privaden do spodni ovorky kontrolniho vystupu (Monitoring Cutnout) , 
kdyz stabilieator rychlosti motoru je v cloini krajni poloze, to jest pri rpchl&i 
previjeni nebc pfi vy5erpdni clanku anebo pri uahodLlea zabrzdeni motoru. Kdyz uzi- 
vdme tohoto vystupu k na„ajeni dalsiho vystupniho zesilovaSe, pak je vystra£ny 
signal pri previjeni nepri jenny. Tento signal muzeme vsak potlacit tin, jestllSe 
pouSijese pro zpetus vedeni na hmotu, pripo jku na hmotu, u vstupu do linky. Jlnymi 
slovy pripo jime dels! zesilovac jednim polem na hmotu u vstupu do lirilcy (na pravd 
strene pristroje) a druhym polem na he mi evorim knatrolniho vystupu. 

Po prave streno mognetofonu &AGEA jsou* 

12) a) Line input = vstup linky. 

* • i 

Tento vstup ma vysokou impedanci a mu erne je j spo jit na pfxklad s rozhlasovjm pri ji- 
fflacea k nahravaxn. rozhl&sovych progranu. Wornalni impedence 2 * 100 kUoohod. Konadl- 
ni uroven napeti = C,5 V. 

b) Prlpc.ika pro eHsluseastvi. 

Tato pripo jka se hodi pro zastreku Tuchel T 3400. Schdma zastreky je na stltku. Zde 
uvadime jen na vysvetletiom 

o Batteries vbaterie) m primd pripo jka na negativni pol dlanku. Tuto pripo jku 
auzaae pouzit k nabi jeni akunulatoru, p.kud jich pouzivame pisto 51dnk3. 

o Masse * hmota pfistro jo. Nezapomente, ze V tom to pripade je na hmotu pripo- 
jen i-ladny pol. 

o Ligne = druhy vstup do linky. Tento vstup je podobny vstupu dielo 1 avSak 
on itipedanci 2500 ohmu a napetovou uroven 8 mV. Tento vstup se poudiva s 
prislud ens tviia magnetofonu NAGRA, se jn4na pro druhy uikrofon. 

o External ® kontakt k nap&jeni magnetofonu NAGRA, pokud je prepiaac v poloze 
"alimentation exteme" = napajeni z vne jeku. Potrebna napajeoi napeti je 
- 12 az - 20 V. 

Maxim. Ini hodnota nesmi presahnout 25 V. 
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z vybojky, napajene ze site stridaveho proudu pri 50 nebo 60 Hz. Pri tom se zda, 
ze paeka se nepohybuje, pokud eta sprivnou rychloet. Naopak se zdi, ze jednotli- 
v6 body na piece se pohybuji pomalu meretn kupredu, pri pfiliS veliki rychlostl 
pdsky a dozadu, - pri priliS mali rychlostl picky. 

Sislice vyryta uprostred oznaSuje kmitoSet site, kterym je tSeba napajet lampu, 
aby mereni bylo sprivni. Abychom spravne pochopili chybu ▼ rychlostl, rausime si 
uvedomit, ze (pri 50 Hz v siti) odpovidi posun bodu za jednu sekundu chybS v rycb» 
lost! re vySi 1 procenta. JestliSe bod potrebuje 10 vterin k tau, ehy Be posumil 
(to jest aby zaujal mis to sousedniho bodu) to znamena, ze chyba v rychlostl je 
0,1%. Musime si vsok stale uvedomovat, ze osvetlovaoi sit rxesna zoela dokonalou 
stabilitu. dchylky o 0,5% jsou zcela bezni. Jestliie chceme udavani rychlostl zoela 
preshenaatavit, ausitne pouzit samostatneho genera to ru, ri zeneho bu5 hodinovyn stro— 
jem anebo kfemennym kry stalest. NerozlaSte si proto svlj magnetofon HAORA tim, za 
byste zbyteSni dSverovali pochybne stilosti kmitoctu v siti. 

21) Odvijegi _glyka. 

Na miBto pro odvi jenou civku dame plnou civku, krterou chceme buS nahrivat, netooi*©- 
produkovat. Citlivi vrstva pieky, (kteri je obyce jne matna) mi byt o to Sena smiren 
dovnitf, pri odvljeni. 

Skrinka p ro Slinky. 

Skrinka pro Slinky je pfistupna ze spodni strany pfistro je, Jedna sada normilnich 
Slinkfi je alozena z 12 monoSlankfl o napfti 1 1/2 V (iypick^ drub monoSlankfi) (r An- 
S^ii jsou nazyviay "Monocell" ) . Kdyz vymSnujeme Slinky, tu musime vzdy vymenit na— 
jednou celou sadu, ponbvadz spatny SLanek ubira energli z druhych SlinkS. 

Je dAleziti, abychom nespletli polaritu Slink&i vsechny Slinky se zestrku j£ ve stej— 
nim aneru, jaky je oznaSen na due echrinky. Je vyhodne, kdyz napred zasuneme Tne jSi 
5li.nky a pak teprve clanky blize uprostred.' Mini mil ni napiti u jednoho a.4nini jo 0,9 V. 
MS2eme pouziyat tyto Slankyi 

1) Alkalicki Slinky s velkou kapaeitou* Eveready B 95 (odhadnuti zlvotnoet asi 70 hod.) 



Normilni Slinky (0 33 


mm, dilka 60 mm) (zivotnost asi lo - 2o). 


Na prikladi 


, 


UeS.A, 


Eveready 950 D.R.C.A.VS 036,Ray-0-Vac 2 IP 
Burgees 2 fi, Usalite 879, atd. 


AngLie 


Vidor V 0002, Berec U 2 


Nemecko 


ntaoia 2211 


Francie 


Wonder "Marin" 1602, Mazda (Cipel) SKI, 5T 


Spanelsko 


Hellesens 211 


SvycEiry 


Leclanchi 300 nebo 300 S 


Pakistan 


Alladin 1,5 V 


Indie 


Evereaydy 1 F 3 


Sina 


filinek Elephant 1,5 V 


Honkong 


Kai-it 360 
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Dav&ne prednost cldnkum s dobrym obalern, o kterych bo fifed, ze nepropou§t5ji teiu- 
tinu a kterS maji pOBtribrend kontakty. Kontakty ze zinku so enadno okyslici a *p4- 
aobuji porjtchy v doddvoe proudu. 

3) Alkalickd utesnend akumuldtory, Ttyto aiaanulatory Je mo 2 no opetpvnS nabijet, 

PoSltd so, ze je mozno tyto akumuldtory az 400 x nablt, av§ak vyrobce zamduje 
Jen 100 nabijeclch cyklfl. Nevyhodou tech to akumuldtorfi Je to* ze ddvaji pfi vy— 
bljenl tdner stale napeti, takze se dd velml tezko odhadnout, jak daleoe Jsou nebo 
nejBOU vybitS, Jejioh k&pacita Je asi ate jm Jako kapacita normdlnxch SLdnku, avfiak 
Jsou t£521. (Vdzi 130 t, misto 85 g, takze celkovd vdha magneto form NAGRA etoupne 
asi o 540 g), 

Typyi v- ■ 

Svycary Lcclenchd 32 A 
Haaecko MAC 2,5 Ah 
' U. S.A. Gould 2,5 Ah 

stabilisAtor rychlosti, 

Magnetofon HAGRA IT IB pouzivd se ke etabilisaci otaSek mo toru noveho zpueobu, & 
pozndmky, kterd v dal Sim xrfdxx uvddime budou JistS uziteind, pro vSechny uzivatele 
a opravdre, 

It. JSSBiBs. 

Pripojend blokovs schdma ukazuje zpusob zapojeni a fizenl pouzitd rychlosti. Motor 
ma na sve hrldaLi, (kterl se pouzivd tdz Jako navljeci Igladka) ozubend kolo,kter4 
se ofcidl prod magnetickou hi avid, kterd se nazyvd te2 tanhcooetrlcka hi era, Jakmile 
tuto hlavici nabudlme pak zpdsobi otdfieol ozubondho kola, Se se v nl vytvdfl stfl- 
davS napStl, Jehoz kmitoiet zdvid na poStu otddek mo torn, Snimany signdl Jde do 
tachometrlckdho zesilovaSe, kde Be prcmenuje v signal precvouhldho pr&bShu s kons- 
tantni amplitudou asi 6 V, SpiSka - Spioka. Unto signal am Je Kzen kndtoStov^ dis- 
kr imin dtor. Tento diskrimindtor ovlddd servo zesilovac, ktei^ f. ridl otdSky motoru, 
5im vetSl negativni napoti Je na servo zesilovaci, tim rySSi proud Je privadSn k mo- 
tom. 

Popeand zafizenl ae vsak samo o sobd nerozbehna. Proto md tdz magnetofon HAGHA 
zvlaStnl spouete5, kter^ davd do servo zeail ovade silnd negativni napStl, v ok&- 
mziku kdy prechazime ze zastaveneho stavu k reprodukd, anebo z postav eni "zkouSka" 
k zaznaau. Totdz plat! Jestlize premSime krdtkd spojeni spinade "start-stop" s hmo- 
tou. Negativni irnpuls zpdsobi prudky rozbah mo tom. Geld soustava by bylfi Jiz v tom- 
to stavu nchopna provo zu, nebol diskrimindtor davd do state ny vykon, aby"plne ovld- 
dal" motor, Jestlize se Jeho rychlost dostane do oblasti, v niz pracuje disk r l mind - 
tor, Okanzita rychlost motoru by. v§ak nebyla sprdvna. Po ndkolik vterin by byla to- 
tiz vyfisl nez nonaalnl rychlost. Doha svySenl rychlosti odpovidd dobS, potfebnd k 
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vybiti spouateciho kpndensdtoru. K odstrandni tohoto stavu pouzivd. Be zvladtniho 
transistoru, ktery okamzite vybije kondensdtor, jaknile obvod dislcriminatoru je 
V resonand. Hmto zpusobeci je zarucen velmi pfesny rozbeh. Je vdak potreba KAaiz 
ddt pozor jeSte na jednu okolnost* signdl, kter^ pflchdzi z tachome trl c kdho zeei- 
1 evade, je pravouhly, coz znaoena, ze obsahuje aei 30 procant trettho hanao n ickeho 
kmitoctu. To znamend, ze pfi rychloati jednd petiny a zejmdna jednd tfetiny normal— 
nich otddek, vznikd nebezpeci, ze se obvod diskrlminatoru dostane do resonance a 
zp&sob 1 vybiti spouStdciho kondensatoru. K zdbranS tdto moSnoeti je pouzito zvlaatni 
upravy aa vstupu, kterd je zfejmd ze schdmatu, a zabranuje vybiti kondensatoru dokud 
sLgn&l nedosahne 30% sv6 normdlni urovnS, 

Muaime jeate poznamenat, ze urychlovaci tlaiitko pdeohi na motor pfimo, kdezto ryohly 
zpetny pohyb je fizen servo zeeilovadem. To ndm pomfiSe pfi urfiovdni zavaj ne zap amine j- 
te vSyk, ze zpdtny chod je vypnut, kdyz je hlavni volici pfepinaS v poloze "Zaznam". 

II. MoSnd zavady. 

1) Chyby pfi spoufteni. 

a) Motor Be vfibec nedhoe roztofit, ani kdyz aaadkneme urycllovaci tladitko anebo kdyz 
mu pomahdme rukou. Muaime zmefit napSti na svorkach a prohlddnout kolektor. Je j&snd, 

0 

oo plyne z vyaledku. 

b) Motor bo rozbehne po spuStdni , a nekdy dokonce zoela normdlne, avaak nemazat. 
o) Motor ae tozbShne po zmadknuti uryehlovacfho knofliku a bgii pak normdlni rych- 
loati, avfiak nerozbehne Be sdm od sebe tak jak by mSli to znamena, 2e je porucha ve 
spoua te£L a muaizne zmefit napeti na spouatdcim kondensatoru* 

d) Motor se eprdvne spuati , ale rozbSbne se nadmSmS rychle a pak postupnd ztraci 
rychloat, az se zaatavi. To je typicky pfipadi je jasnd, ze servo zeailovac a spousted 
jsou v pofddku. Chyba je bu5 v diskriminatoru, v tachome tri ckdm zeailova&L anebo v 
tachome tri o kd Have. ZaSneme tim, ze rozbehneme motor urychlcvacim tladitkem. Pri nar- 
j d jecirn napeti 10 - 15 V, mufli tachome trlcka blava davat atfihavd napdtl vySSi nez 

30 mV. Jestlize tomu tak neni, tu ji znovu nabudime a pfeevdd ime se, zda nand pfe- 
rufiend vinuti. Jestlize je hlava v p ofddku, pak do ni vpustime napSti z ni zko f rekvenr- 
5niho geaerdtoru, v hodnote aei 20 mV a v kmitoctu, ktery odpovidd nonadlnim otddkdm 
motoru. Timto zpdeobem mfizeme aLedovat, co se d6Je v dalsich zesdLlovaclch stupnich s 
tachome triokym signdlem. Je treba podotknout, ze pri teohto porucha ch je v^hodnd zkusit 
nap red provoz na jinychrychlostech. Zejmdna pfi rychloati 3,75"/seo. narazime na poti- 
ze, jestlize je porucha v tachome tri ckdm signalu. Jestlize naopek pracuje pristroj 
spr vnS pfi rychloati 3,75"/sec»» avdak nepracuje pfi zadni jind rychloati, pak zku- 
eine pedlive vsechny vodiSe, kterd spojuji pfepinad rychloati s regulaSnimi tj.umivkami. 

e) Motor se rozbehne, avdak nedo saline nonaalni rychlosti, Odpojime spoudtdc od 
spoudteci dasti (od sbdrne elektrody epoustdciho traasistoru) abychom se pfeevddcili 
zda transistor nevybi ji p hills spoudteci kondensdtor, anebo zda nema .'end ansa tor 
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spoustece prlliS malou kapacitu, to jest, zda se motor priliS t£2ko nespouSti. Pak hle- 
dame zdvadu bu2 v mo tom, u nghot je Sat vinuti pferuSena a vyzaduje proto pfiliS veli- 
k6 napeti, nebo nemdme do state SnS napdjeci napeti, nebo je motor mechanicky brzdSn snsbo 
koneSne je vadny servo z esil ovaS . Kdyz nahradime motor mdliampSrmetren, pak jim mual pro- 
tdkat pri spouStSni proud nejo6n§ 400 mA, a to po dobu vice net jedne vtcriny, Mle zmS- 
rime napetl, odebi rand poslednim transistorem eervozeailovace. Jeotlize jsou vSechna tato 
napfiti t poMdlcu a priredetae je k motoru anlz by se rozbehl, pak je jasnd co z toho usou— 
dime, / 

HaprotL tcmu jeotlize spouatec umotnuje spouitSnl, pak se presvSdSime zda je vstupni 
obvod v pofadku a zda je spoustSci transistor ▼ poradku. 

Spoustdoi signal pri rychloBti 3,75"/seo, netnd byt slab&i pri zddnd jind rychlosti, 
nebo l jinak by nebylo zapot/rebi zvlastni liravy na vstupu, pon&radtby bylo jasnd, 2e 
tachcxae tricky zesilovaS nepfenaSl kmltoSet 500/3 s do state Snym v^konem, kter# by bylo 
nutco omezovat, 

1) Motor se sprdvna rozbdhne, av§ak pfekrocl normalni otaSky, kterych dosdhne tepnre 
po del&i dobS. To znsmend, Se spouSteo buS vdbcc nefunguje, anebo nefUnguje sprdvnd, 

Je treba zmSfitnapSti na spousteSi a srovnat ho s napetimi ve schanatS. 

I . ' 

Typicky pripadt kdyt stLakneme knoflik zrychlovace, pak se motor normalne rozbehne. 

Jeotlize vSok knoflik pus^ne, pak se rychlost motoru nesnizl. Tato chyba je zvlaStd 

ndpednd, kdyz prletroj pracuje bez pdsky, 

* 

Pfifiinai servo zesilcrraS ddvd motoru proud i tehdy, kdyt k tomu nedostane prlsluSr^ 

4mpuls z (ilskri mind torn. Zdsadnl pri cine, i tepelny proud trazisistoru, Tato zavada vznikne 
u knzddho pfietro je, pfi velkd teplote v okoli, Je to veak vyjimka, pri teplotS v okoll 
nit Si net 40°C, Pak mflte byt afcvada zpusobenai 1 

a) tim, ze motor ma nadmernou spotfebu a zahrivd servozesilovaS, (Viz"chyby motoru^. 

b) Jeden nebo nSkolik transistor^ V servo ze silovaei maji poruohu (na prlklad nadmor- 
nym ohrevem) a jejich propus tny proud nabyl nepripuotnou hodnotu. Vadnd tranedstory 
vymenime, Mvame pfi tom pozor, abychom je neohrali pfi pajenl. 

Tyto chyby musi zmizet jakmile by nastalo kratkd spojeni base tranadstorCi na hmotu, 

Kazdd base translator^ je to tiz spojena na hmotu pfeg odpor. Jeotlize se n^ktei^ z I fah 
tech to odpori preruSi, pak nastane shora zmindna chyba v chodu motoru, Stejny odpor 
je tez obsazen v diskriminatoru. 

3) Tremolo a kmitani. 

a) Tremolo vznikn v rytmu rotace nevi jeci kladky, MfiSe mit tyto priSlnyt 

- taechsnickd nebo magneticke brzdeni motoru, viz "chyby motoru", 

- tachmetrickd ozubeaad kolo md exentricitu, tekze dava taohone tricky sif.ndl s ampli- 
tudou, promenlivou o vice nez 10 procent. Zeeilovad a omezovac nnlze promdnittuto 
amplitudovou nodulaci ve fazovou modulaci c-i..ti pravouhldho signalu. Tato fdzova 

v '" “ ’ J ~ - x — »i-ri nindtoru. 
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• tachome tricky o zubcn^ IcotouS je zmagnetovan. Tato magnetiaace induku je v tachomet ic- 
ky zesilovac a klame diokriminator. Pak je zapotrebi tachome tricky lcotouc odmagnetovat. 
Jeatlize mame k diapoeici vhodnd prxBtroje pak muzeme tyto zavad/pom me anadne lokali- 
Bovati napred ae presvediSime jectli to zavinuje atabiliedtor, ktery nedostatecne kori- 
guje tiohylky v ahodu motoru anebo jeatli je to naopak stebiliaator, Ictery tremolov4 
uchylky zpfiaobuje, ponevadz je nap&jen yadnym tachome trBiiakyin aignalem. 
b) Sepravideldd tremolo. 

Pravdepodobnou pr£5in* je kLouzdni paaky. Pokueime se zvyiait tab preyi jeoi klndky. 

TLak jednoho kg da dobr6 vysledky, Zkontrolujeme napgti v tahu paaky, na ruznych 
mis tech a srovname nome^en6 hodnoty a ddaji v pf odAvacim protokolu. 
o) Knitdni to jeet rychld zmeny rychlosti. 

S lln4 kmltani je zpdaobeno porusenim zpStnovazebniho retezu v zapo jeni servo zeeilovado^ 
PriliS silnd zpetoa vazba zpfiaobuje tremolo a mfize dokonoe celou zesilovaci soustavu 
rozkmitat. V pfipadS, ze byate meli tSzkoati a pristroji na2i prvni aerie, pak zmgnto 
zapo jeni pristroje podle achfimatu, Icterd je pfipojeno k tomuto popisu. 
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MOTOR. 

Motor magnetoform HAORA III 3 jedektrodynamick^ a ma vnitfni buzeni, takze ae podobd 
galvanometru EEPREZ d Arconyal— ovu ae atrodnia buzenim. 

V motorumfiae dojit k rfiznym poruch m, k jejichi odatran&ai vaa mohoudalsi pokyny porno- 
ci. 

- JeatliSe ae motor nechce earn od eebe roibehnout, «m< kdyz zmfiime urychlovaci tlar- 
Sitko, ale zato ae rozbehne, kdy2 ho lehce roztocime rukou, pak jo zapotrebi velmi 
dfikladnfi prohlddnout zda je kolektor 5iat£. - Vi* bod 5, 

- Jestlize priatroj zpuaobuje poruchy motoru, pak poatupujeme stejne jako y odat. 6. 

- Jeatlize ae v pfiBtroji vyskytuje tremolo y ryteu motoru, pak ,.oatupujaae podlo 3. 

a 4. 

- Jeatlize priatroj kmita, pak prezkousime jakost vinuti, kter4 je uvnlt? motoru. 

Nesmi by t eni prill § napnuto, pni uvoln&xo. 

- Jeatlize poplasny signal, pri rychloeti 38 cm/sec. ae objevujo pri vySeim napfiti 
nez uvedeno v protokolu, poatupujeme podle bodu 2. 

* Jeatlize ae motor roz ehne prills ryohle v dusledku nadmemdho ohrevu vykonovoho 
t ran aia torn y servozeeilovaci, pak poatupujeme nejprve podle bodu 6, pak podle 
bodfi 4 a 3, evcntuelno 1. 

1) i^ozebrani a dememetlaace. 

Magnet je upevnen ve achrance eroubem s levym zavitera. Vinuti jej obklopuje. 

^eetlize chcetae vyndat rotor, pak nejprve rozsroubujeme stredni Sroub hfxdele 
lavsek opa&ie emerem doprava) a do otvoru vsuneme tycku asd o prfimSru 3 mm, 
mezi dvema vrstvami dratu. Pak ralme pootoSime rotor, pokud je to zapotrebi 
a uvolnime tak zapadky budicxho magnetu a mflzeme jej vysroubovat. Tim ee dosta- 
neme ke etfcdnimu kulickov&au loziaku priatroje (typ EL 4 Z2) . Toto loziako musi 

" *• 1 v>o5.n& orodavanych. Kdyi ho 
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budete vymenovat ob jedne jte ho radeji u nas. 

Jestlize vyjmesae rotor, je bezpodminecne nutnd ebychom permanentni magnet spojili 
zeleznou prepdzkou naira tioo, (pokud totiz nemate tak jako u nas v zAvodg silnd 
magnetovaci zarizeni) , jinak by ae totiz stale, ze permanentni magnet ztrati za 
kr&tko ne^ndng 25 procent sv6 magnetickd ally. Poti-etonou zeleznou spo jku si opatri- 
me, jestlize vauneme rotor do trubky priblizne ate jneho prumeru svStly vnitrni 
primer 56 mm, vnejsi p rumor ne jmdne 60 mm, ze zeleza) a tim zajistime, ze magaetiok^ 
obvod nezflstane ot vren. 

JeatliSeprovadime rychlou opravu, pak popripado nemueime todo opatreni uiSinit. ^ 
Magnet motoru ma totiz takovou reservu slly, ze je mozno motor bez obav dale pouzi- 
vat. PravdgpodobnS vSak stoupne jeho pfikon a ryohlost previ jeni se sni2i. V takovda 
pripadS nam m£L ete prilezi iostne poaLsfc rotor k premagnetovanl. Vratime vam jej pak 
znoru zmagnetovany v zeleznd trubce, kterl uzavird magneticky tok nakratko. Z teto 
trubky jej pak vysunute pfimo do motoru. Jestlize se chcete presvgdSit, zda neni 
magnet 5&steca£ odmagnetovan, pak zmefte napSti Bpotfebovand naprdzdno, to jest 
bez pa sky a bez tazeni druhd pfevijeoi kladky, pri rychlosti 38 cm/seo., 1600 ot/min). 
Kdyz je motor T poradku staci k jeho provo zu napeti asi 10 Volt, ♦ 1 volt. Motor 
odmsgnetovany pri nevhodnd demon tazi bez kratkdho spo jeni magnetickgho obvodu po- 

klesne az na 7,5 V. Dalai op S to vend demon ta.ze uz nezpusobi progreelvni demagnetisaci. 

/ 

2 ) Preruseni poloviny vinuti rotoru. 

Ha dalsi atrdnee (orig.rukopieu - pozn.prekl.) (na str. 17 2 obr.) najdete zakladni 

schema zapo jeni motoru, Vidime, ze proud prochdzi dvema pxi parale lnimi vetvani. 
Jestlize bo jedna z tSchto vetvi preruftt, pak pracuje motor sloe dlls, avfiak md 
dvo jnasobny mdpor. To se projevi slab Si silou pri previ jeni a zejndpa zvysenim 
mezneho napeti k rozbehu, pri rychlosti 38 cm/sec. Zjistinie tuto chybu nejsndze 
mSrenim odporu rotoru, mezi dvema protivnymi lamelami na kolektoru. Spravnd 
hodnota odporu je 30 ohmu. Rotor a pferusenou plovinou vinuti ma. jen 60 ohmfi. 

3) Kratkd spo.leni m e zi lamelami. 

Kratks epo jeni mezi dvema sousednimi lamelami na kolektoru ma mboheo vsizne jsi 
nasledkyi projevi se tremolo v dvo jnasobndm rytmu rotace previ jeci kladky a 
vzroste spotreba ener^ie. Takoveto kratkd spojeni muze v zn i kn out ve vinuti anebo 
uvnitr kolektoru, coz vsek jsou pripady, k nimz dojde v provozu jen velmi zridka. 
Naproti tomu se rnuze snadno a tat, ze se vytvori lcovova usazenina na i solan tu ko- 
lektoru. K odstraneni takoveto zavady musime nejprve zmdrit odpor mezi sousedniad 
lamelami. Ten to odpor byva rdzny, podle eerie motoru, a byva asi 8-10 ohmu. 

Roste take rovnomeme od prvni do poslodni civky, celkern asi o jeden az 1,5 ohmu. 
Jakekoliv abnormalni snizeni tohoto odporu ukazuje chybu. Zacneme proto cistit 
kolektor velmi joanym pilnikem a pak jej peclive orayjeme abychom odstranili vaechny 
otrene c stice. Jestlize zustane chyba v nezmenenem stavu, pek odpojime privody 

vinuti. To nam uaozni zjistLt, zda je chyba ve vinuti anebo uvnitr 
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kolektoru. Jeetlize ma vinuti krdtkd spojeni, muaite ei d nas vySddat ndhradni motor* 
Baproti tomu se caeto poderi opravit kolelctor tlm, ze nechame prochazet obema l^meXantL 

V kratkdm spojeni velmi ailny proud, ktery spdli vodivy mistek a promgni jej v pary. 
Celou ope red mdzetae nejsndze provdst vybitlm kondensatoru o kapacite 100 uF . 

4) ifeohanickd bredSmi. 

Mecfcenickd brzdoni notoru mflze rovnez zpfieobit tremolo a zvydit epotrebu proudu* Soto 
mechanicke brsdeni odliSime od elektricfcSho brzdeni, v pfedchozio odstavd, tlm zo je 
stale, bez obledu na rychloet, kdezto elektrickdsbrzdsni roste rychle e rychlosti«M&» 
fime epotfebu moto^u ne.pra.zdno, to jest bsz paeiky a bez pritlacovad kladky (bez zapo— 
jail ryohldho pfevijemi), 

V del Mm uvadime tyto amorne hodnoty* ?r0 ud nzprazdzo pfi dvou 

Hychlost Norm&lni proud 



38 an/eeo* 
19 cm/eec. 
9,5 cm/sec. 



nepr&zdno 

26 mA 
20 mA 
17 mA 



laneldch na kratko 

62 mA 
39 mA 
27 mA 
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5) Za&pin&ry kolektcr ( isoluilci. ueazenlny). 



Jak je patmo kolektor trori kritickou cdat motoru. Je Icons truovdn pro Utmost za such*, 
a je mazan vylucnd grsiltaa, obeazenym v kartdSeich, To to ma z an i je veak aekdy pomernS 
slabd a kart- Sky zpftaobuji Sasto hluk. Ten to hluk ee dd okamlite odstranlti nepatrnou 
vrstvickou vaseliny, pfitoin vdak vznlka nebezpeM spatn^ch Icontaktu, nrS2e vzni knout 
rusenl a nekdy dokonce i p 'trudeni chodu, Proto dbdme na to,aby kolelctor byl dokonale 
suchy. Nejldpe jej ocistime hadfikem namcSenym do vhodndhc rozpustidla, jako je na pri- 
klad trichlorethylen, nebo ldpe specielni Sistidla pro Icont&kty. NSkterd z tdohto 
Sisticich prostredldi zanechavaji na kolektoru mazaol povlak, ktery nerudl dobrou 
Utmost motoru. 



6) Nesprdvnd poloha komutaSni osv. 

KomutaSnl osa, to jest apravnd posice ksrtddkii vufi megnetfim ma pomcrnd kriticky 
vyznam. Bespravnd dodrzeni oay zpfisobuje jiekr enl pfi komutaci, vsnikajl rozhla- 
eovd poruchy a stoupd spotreba proudu. Tato proudovA epotreba, kterd je nadm rnd 
staM k pfehfdti servo zesil evade, takze motor se pak otadl abnormalnl rychlostl. 
Pro aprdvnd nastaveni komufcacni osy poatupu jeme tektoi 

- dfire nez zacneme regulovat polohu kartadki, poznsmendme si polohu pfivodni, 

- rozbehneme motor iiaprdzdno, pfi rychlosti 36 oin/eec. a pokud mfizeme, merirne 
spotrebovany proud. Sprdvns naataveni i carta ckal odpovidd alnimdlni spotrebe 
proudu, 

- jeetlize zjistite znacnj' r rozdil V vice nez 5 nua na vndjsim obvodu motoru) pre- 
svedete se o spravndm upevnenl aagnetu. 
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K nespravnamu nastaveni komutafini osy miSze do jit jen po Sjbatnem aeflzenl jiz prl 
doddvco anebo po odSroubovdnl 5i odlepani magnetu. Tim, ze magnot je pritazen 

sroubem s levym zavitaa, tu Be neuiuze sdm od ssbe oderoubovat. Mfize ee vsak stat, 
ze predchozi narizeni neutralni osy bylo provedeno a nedostatecne utezenym taagne- 
tem. Kdyz provtldime opravu, nesmime opomenout sroub dilkladnS dotahnout, jinak by 
S8 dotdhl sdm a zpusobil by nespr/vne nastaveni, 

Jeatlize je rozdil v nastaveni mel^, pak neohte kartdSky radeji na puvodnim mistS, 
nebol rozdil mflze tdz pochazet od nesprdvndho mS?eni. V naSi tovarng provadlme totlS 
merenl special nim strojem, ktery stanovi proudovd minimum s daleko rStgl presnosti. 

30 J ? B 0 T X HLUKU POZApf, 

Tax jam> vaechny magneto forty, ma i magnetofon NAGRA III B urSity hluk pozadi .?ri tom 
rozliSujems* 

1) Hluk mlkrofonnlho predzesilovace. 

2) Hluk zdznamnino zeeilovace (koncoveho zesilcvace), 

3) Hluk pri zaznamu. 

4 ) Hluk reprodukSnibo pfedzesHovace, 

5) Hluk komutscnich diod u normalu rychlosti. 

6) Hluk reprodukiSniho zesilcvace. 

?) Podruhe hluk kortoovdfao pTedzesilovaSe, 

Pokud jde o povahu rfiznych hlukfl, tu rozllSujemei 

a) Piakani. 

V tomto pripadd se jedna o tak zvany cist^ hluk, to jest hluk, ktez^ obsehuje vse- 
chny d kmitocty celdlio Bpektra. Pi-ipomina. vytrysk ztlacendho vzduohu nebo suchd 
paly. Je to zvuk pomerno doBti vyook^, p^ltoia voek o nkeo nizSi nez p rondo eni 
pismeny G. Piaka.nl je obycejn zpflsobeaao tek zvanym thermalnim vystfelovym Sumem a 
tvori neprekfocitelnou hranici pro danou teplotu a danoujfetupni impedonci. Hluk 
pozadi tohoto druhu muze vzniknout preruPenim nektereho spoje, 

b) liluk polovodicu. 

Jedna se o podobny hluk jako v predchozim pripade, avsak b vy§§im obsahem nizk^ch 
kmitoctu. Ease ucho je vsak pomeroe radio citlive vfiSi nizkym kmitoctum s malou 
urovni a proto obycejnd rozliSujeme hluk polovodic3 pouze tio, ze je modulo van 
nizkymi kmitoSty, Tento hluk pripomina hluk trysku plynu s obsahesa kapek t.kutiny, 
napriklad typicky hluk stroje na varcni lcdvy expreeso. 

Tento hluk vznika ve vadnych transistorech nebo Giodnch, nebo ve vadnych odporech, 
jimiz prochazi 3te jnosmerny proud. V pripadech 1,2,4,- a 7 podezirdme v prvi rade 
transistory, dale zakladni odporove delice v obvodu base o. konecne odpory v obvo- 
du kolektoru. 

Ne’cazte si vsak svuj pristroj NAGRA pokuey e men", cemtytai druhy pasek, Spatna paska 
rauze mit silny hluk pozadi i na seb'-dokonulejcira magnetofonu. 



d) Zbytky kmitoSti 500 Hz, 1000 Hz a 2000 Hz 
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Soustava stabilisaoe rychlosti u magnetofonu NAGRA pouziva techto a muze se stat, 
za jejich zzytek je slysitelny . Pri rychlosti 3,75"/see., kterou povazujerae za 
ryahloetsnatarakou, pfipoustLme jeSte alyaiteln^ zbytkovy kmitocet. Nepmime jej 
v5ak slyget, a vy jimkou zaznamu a reprodukce bez signdlu, pri oatatnich rychlostech. 
Proven techto zbytkovyoh kmito .t&, ma byt 80 Db. 

Tyto kmito Sty ciohou pronikat ruznymi cestamii 
- Pri reprodukci , - indukci mezi motorem a reprodukSni hlavou. 

ObdobnS raize nastat indukoe mezi tachometriokou hlavou a epo jov&cim vedenim k 
reprodukSni hlave. PremistSnim spojovaciho v deni, tato zdvada zmizi. Ne jsnaze 
najdeme cestu pronik&nl frekvenci tim, ze spo ju jcme privody k hlavS a vyaoko— 
frekvencnim fil tretn na horn! de?e. Takovdto zavada mi2e vznikat x tez pri poako— 

[3 zeal filtru v diaic ri m in torn nebo v eervozesilovaSi . Zbytkovy kmitocet se vsak 

vyskytuje zcela b§2n£, jestlize pristroj pracuje s ot. vfmou horni deskou. 

” Pfi zaznamu mdze se signal pfenaset indukci na mikrofonni pft.dzesilovaS, anebo 
Tia jeho privodni Scabel, bu3 vazbou mezi vstupnimi privody ke koncov&nu zesilovaSi, 
anebo napajeolm vedenim i kostrou. Pred doddvkou magnetofonu se v2dy b tarda e o do- 
konale odstran&ai tSohto zbytkovyoh kmitoStS . Jestliie se pfece Jen pronikdnl kmi- 
toSti projevi, pak to znamena, ze doSlo k pfesunu nelcterych hmot anebo k premistSni 
vedeni. 

Tyto poruchy se projevi suohym a kratkym praskdnim pri chodu mo toru, v ncpravidel- 
nych int rvalech, Jsou zpisobeny elektroetatickyni ndboji ve vedeni* K jejich od- 
stranSni Je zamontovdn maiy kovovy kartaSek. Tento kartdSek se ma t&ner dotykat 
obvodu vedeni. Jestlize zpozoru jeme elektrostatiokd poruchy, tu se pfesvSdcime, 

/ zda se poloha kartdSku nezmSnila. 

f) Poruchy z motoru. 

Tyto poruchy jsou zpfisoboviny kolektorem motoru. Proto jsou vazany na rotaci ko- 
lektoru a daji se snadno zjistit. 

Daji se . dstranit jednak primo u zdroje, tim, ze dbame na Sistotu kolektoru a do- 
i konaly kontakt kartdSkfi, jednak tim, ze blokujeme veechny pftvody mezi motorem a 
zesilovaoem. 

Poruchy se mohou Si fit ruznymi cestamii 

- Mognetickou indukci. Botorem probihaji parasitni proudy. Proto vysila tdz magae- 
ticke pole s parasitnimi slozkami. iiohou to odstranit ochrsnnA kryty z permalloye 
C. Ternito poruohami se nemusime pfilis zatryvat. Je zcela beznA, ze urcitd mnoz- 
stvi poruch _.rojde jakmile pistro j rtfar otevrece, nebo? cast stineni je upev- 
nena na dn© skrinky. 

- Elektrickou cestou pri nizk&n kmitoctu. Proud motoru obsahuje parasitni slozku. 
Tato slozka je blokovana priSnymi kondensatory. Schdmo . fipojeiu na hmotu bylo 

.. _.r a kazda jeho zmena muze zpusobit zvy§eny prevod para- 



- KLektrickou ceetou pri vysoksm kmitoctu. 

Kolektor, stejne jako vsechny kontakty, pracuje jako miniaturni jiskrovy vysil&c* 

E£m vznikaji radlovd vlny, ktere so enadno Si ri & mohou byt zachyoeny nekteryml 

* 

polovodici, jicihz je v pristro ji HAGRA HI ho jnoet. Tuto oestu pr&niku poruoh mS*. 
zone odriznout ferritovyml £11 try na privodnich vedenich. 

- Z hfidele motoru. Osa mo torn a© otaci v kulidkovem lozifku, kterS je Bamontov&ao 
uvnit? a je vodive epo jeno s montazni deskou. Haze ee stdt, ze se vytvori tenky 
isolacni mazaci film v privodnim vedeni, anebo vrstva kyslicniku hlinitSho, IcterS 
chritni desku pfed korosi, n&ze pflsobit jako isolant, talcSe hr i del neni spojena. 

8 hmotou. Poruchy vyehaze ji proto z motoru po hrideli. Je mozno fid, ze poruchy 
pxjoSLS touto oestou jeou skutecnS velml slabS* Chceme na ne vSak upozornit ty, 
kterS by mohly ruait* Hozezname je podle toho, ze okanzita zmizi jakmile spojime 
hridel a hmotou, na priklad tim, zo ae ho dotkname drdtaa spojenym a hmotou* 

ObySejnS postadi k odstraneni techto poruch dobre uzemnSni, kterS ziskame tim, 

2© otrerae a oskrubeno kyslidnikovou vrstvu pod ndkter^m z i^evnovaoioh Sroubd* 

V obzvidgtS vzdoraych pripadech dosahneme spolehliveho odstrenSni malym trecim 
dotekan na zadnl strand navi joci akladby, ktery je zcela spolehlivym proatfedkeia 
k jejloh odstrsnSni. 

ZMAcajEravM a owAtmsmist hlav. 

_ I "f ■ 

Hlavy pro smazavani, zaznam a reprodukci mem&ji mit raaanentnl magnetismus* Proto 
mual byt cas od caru o daa ,ne tovSny , zejmdna jakmile z jistLrae ©harakterl sticky hlnir 
pri zaznamu* 161 e se vyatrih^ms abychom k hlsvam priblizlli jakykoliv magnet* 

(lluaime si uvMonit, ze r&znS raikrofony mohou vyzarovat magne tickS pole, kterS 
bohate postadi ke zmagaetovani hlavy anebo k vymazaoi peaky* Proto dbame abychm 
ee a podobnym aqVr druhem mlkrofortu aeprlhllzill na mdnS nez 10 cm k hlave nebo 
piece.) 

K odmagnetcrvSni hlav pohybujeme nad krytem zavrenSho pristro je (kt. ry neni v chodu) 
silnymalektroma, paetem, napajenym otridewym yroudem ze site, kfizeme k tomu pouzit 
tSz pristro je pro vymazdvani magnetofoziovydi pdsek. Pfed preruSenim stfidaveho 
proudu v elektrcanagnetu, musxme elektromagnet vzdalit sleep on na 50 cm^iebol v 
okamziku pferuSoni by mohl vzniknout proudov^ irnpuls, ktery by staoil k op tnemu 
zmagnetovani hlav* 

Jeetlize provedeme tuto domagnetiBaci, pak odma^notujone t4z tachometri ckou hlavu, 
kterd meri otacivou rychlost motoru* Tato lilava vsak musi byt zmagnetovana, jestlize 
iQa spravnS fungovat* Jeji cdstecnS o dma/yie tovani zpusobi poruchy v© stabilisatoru 
rychlosti. Pristro j^ se SpatnS spousti a muze se dokonce po prudk&n pohybu zasta- 
vit, Nejvice je prltom postizena temito poruchovymi stavy rychlost 3,75"/sec. a 
zaroven se muze zvoteit uroven tremola na ostatnich rychlostech. 



Galvanometre 




- ' 111 ! i 

" O 3 S' a j? w 
: gf|s i | 

I fp l f •* 

.g 3 - 1 » s.£ 

3 s. 8 ?. 8 8 § 

I 111! g i 

f§S?§32 



l |1 

1 £ 



I tS'S 



n d 'acceleration 



blanc-oranee a 38 . 1 cm/see e 15 "/sec - 30 mV 2 kc Signal t6te tachymfeirique 

* i 19,05 cm/oec - 7,5 "/jec- lSmV •' 



R'* 100* 



SCHEMA DE PRINCIPE. 



k 9, 525 cm/aec = 3, 75"/Bec - 10 mV 0, 5kc 

NAGRA III KUDELSKI PRILLY-LAUSANNE 



SUISSE 



PROTOZOL zkduSek a pfisMvAsfa KSfoariL ^ 

Tyto zJmudky a mereni bo provddojl’u icsiddlio dokonfiendho prietroje. Je to zaxoven 
Ovefeni kontrolmcb a jinych mefeni pfi vyrobS pristrojfi NAGRA. 



Zdznemova nonna pfi 15"/sec = 38 em/a 
S om i ndlnl vyetupni Proven (0. dB) 

Datum 5. lo. 196o 
Go bylo zjistSnot 



A«) Predbezad je § r e a i a zkoudky. 

1) Zkoatrolovai upevn&ri zeeilovacfi a ostatnich prvk&. 

2) Merit napeti, ktcre ddvd tachym© tri cka hlavice pfi rydhlosti 9*5 bju/b 3*3 mV 

3) Uzavri t prietroj, pfipojit cldnky, po zkontrolovdni jejich kontaktu a 
priv, dfi. 

4) Kaatavit s n i ma cl a nahrdvaci hlavy. Pouzit kontrolni pa sky, Poznamkai 
Mesd r&znymi kontrolnimi pa sky, kterd ndm byly zasldny jsme zjiatili 
znacns rozdlly v azimutu* Polmd to neni jinak ajedndno, vybavujeme na- 
hrdvaci pfiBtroje, vyvdzcnd do USA kontrolnimi pdaky Amp eat a prietroje 
vyvazend do ootatnich zed kontrolnimi pdaky KFT?. 

5) Subjektivni zkouSky a adkrofonem a Bluchdtky pfi vaoch rychl oate ch. Kbntrol a 
automatickdho reguldtoru citlivosti# 

6) Zlaousky a odpojrem 200 ohmu, zapojejaym misto mikrofonu. Pfi napdjeni z 5lnku 
a ze Bite, Pfi ryohlostech 15" a 7*5" C Horny CCIHa HATRB) (V2eobecn§ naztfvdme 
rychlost 7,5"* rychloet 19 cm/e* neboli 7*5" podle americke nonny KA1BB a 19 cm* 
tutiz rychlost* podle norm CCIR. Zcela obdobnd je tomu pro 15" a 38 cm.) Pfi 
v§an bluku v pozadi md pfevlddat piakdni. 

7) Mezne hodjzcty ilankd. 

Zaznmemvat a zaroven ode 61 tat pfi staldm snizovdni napdjociho napeti. Meznd 
napeti je takovd napSti pfi neaz ae ozve yystjrazny eigndl. Hahrdvaci pfistjroj 
EEuax bezvadne pracovat al po tuto dnlnl mez napdti. 

Meznd napeti pfi 15"/sec. *.38 cm/sec. 11*5 V 

Mezne napeti prietroje k mereni ftidnk-ft U V 

Meznd napeti pfi 7,5"/oec. = 19, o5 cm/sec. 7 V 

8) SpoufteS. 

a) Napa j me pfietroj napetim o 1 V vyssim nez je meznd napeti pro 15", Provedou 
ae zkouaky apoustdni na konci oivky o prfimdru 5" pfi tdze zaznamni rychlosti 
a proved© Be zkoufika zdznamu. 

b) Napajlme prxstroj naStim 20 V a provedeme akouSku spoudteni, pfi rychlosti 
9,5 cm a pfi prehrdvdni stroj nastavine. Motor nesmi dobihat. 

9) at Spotfeba. 

a) Spotfoba pfi zkousce a pfi napeti 15 V 85 mA 

b) Spotfeba pfi prehravani rychloBtd 7,5 Jt" 
bez pdaky, previjeci kotouc je oddelan od navxjecxho kotouce 

Rozdil techto dvou hodnot ddv . spetfebu motoru na pr&zdno. 



CCIR 
44 V 

Odpcvedny organ 



120 mA 
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o) Spotfeba pri piehrdv&ni rychlostl 7,5* » paskou. ZacAtek civky 5". 180 mA 

" 

d) Spot? eba za ate jnych podminek* avsak pH zAznamu. Bozdil v obou 
namSrenych hodnotabh diva spotfeba oscil toru. PfesnA mefeni 
je tfeba provadst na prdzdno, 220 mA 

B Stdlost pfevlleci rychlostl. 

X) Stalost eti-odni rychloati (neboli absolutni rychlostl) 

PoznAmkai To to mefeni se ifize provadet bu3 na dlakriminatoru, nebo na stroboelccpu, 
porno ci stroboskopu, ktaxy je upevnen na otdfivAm vedemi toolem smazdvaci hlavice, 
Posunuti boon o 10 sekund odpovida odchylce rychlostl 0,1%, Musime si uvSdomit, 

5© jeden Stvrtton odpovidA dchyloe lonitoctu o 3%. Chyba v absolutni rychloati o 
0*3% odpovidA tody 1/40 vySky tonu. 

Upozornenli *ro presnd mefenl jo zaotf ebi pouzivat stroboskopu, fizen6ho krystalem 
proto 2 e odchylky kmitoStu v napa jeci a£tl joou Saato vStfi nez u pfistroje NAGRA., 
Pozadsana mimcfAdnA pfesnost v tom to unoru je pin© oddfivodnSna pouzitlzn nshravaciho 
etroje NAGHA ke kinemctograflckyn dcelum. 

Pfietro j HAORA j© ▼ tovarnS naregulovan na pfesnost - 0*1% 3,75* * 9,5 cs/sec., pri- 
po ua time odchylku 1%. 

Snizeni rychlostl pri brzdeni hnaci klodky, ktere odpovida proudovemu pretizeni 

o 100 gAt 

Pfi rychlostl 15"/seo. - 0*25% 
pH rychlostl 7,5*/<|eo»- 0,3 % 
pfi rychlostl 3*75 ,, /b®c. - 0*45% 

2) KLouzdni pdsku. 

a) Hornalni nap£ti pasku. 

Uefeni napeti pfi odvi jeni. Civka 7” pled 28 g 

Civka 5* prAzdnA 46 g 

• Hefeni napgti pfi navi jeni. Civka 7" plnA 12 g 

Civka 5" prdzdnA' 30 g 

b) Tahneme pristroj HAORA extemim zdrojem, 

eefizen^m na tab 100 g. Zaznamename klouz&nl pdsku 0,35 % 

3) Tremolo a knitdni. 

Tremolen nazyvume relativne pomalA zmeny rychlostl pasku. U naiauvaciiio pristroj© 
NAGRA III, jsou tyto zmeny ve spo jitosti s otafenim navijeci kladky. Pfi tfech 
rychlostech name periodickd opokovani pH 10, 5 a 2,5 vtefiny. Tremolo mefime 
i kmitonsrem s caoovou konstantou 30 msec k utlumeni kmitu. Mifeni provdefcune memym 
pasksn, ktery ma v tom to rozsahu kmitoctfi zanedbataLne malA tremolo, 'fakovyto 
mSrnV p.'sek so dA ovSem jen obtLznS zhotovit a proto tato mefeni davaji obyce jne 
jen pesimistlckA vysleaky. 

KmltAn ,'m nazy/vame relativne rychld zmny rychlostl pasku. IV to zmeny jsou zcela 
nahodile, takze je muz erne merit bez mSrndho pdsku. Mu'.eme eoucasne zaznamenavat a 
animat a merit odchylky animanaho kmitoctu. Vhodna caeova Icons tan ta kmitomeru, 
pro to to mefeni, je 2,5msec. 

Tyto hodnoity se obvykle udavaji dvo jim zpSsobem. Spickovou hodnotu tremola a 
icmitdni nazyvamo zpr-aviclla odchylicu moximalni rycJilosti od stfedni ry chlostl. 

Oruha definico je pfimo vazdna s eiektlvni hodnotou napeti a proudu u jedno- 
tek eleictrickeho proudu. * 
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Rychlost 
15 " * 38 Cm 
7,5" * 19 cm 

3,75" * 9,5 cm 



SpiSkovd tremolo 

0,11 % sp. 

0,15 % sp. 

zanedbatelad vuSi taaitani 



Spickove kmitanii 
0,14 % sp. 

0,2 % §p. 

0,35% Sp. 



6? Charakturistiky. 

' \ 
V^eledky jsou patrnd na pripo jenych diagramech. 3 ten! tdohto zdsaamQ se md provadot 
na pristroji "Playback & Batt. M tor". itistni reproduktor tsaoznuje oupoelecb z pdsto. 
Signal se sn i ma mozi hmotcu (uzemnena svorka na vstupu) a horni svorkou s oznacenfm 
"Monitoring Output" ("tontrolni vystup) (Dolni svorka u "icontrolniho vyetupu" rede 
totiz k poplaanamu z arizen! a kdyby se pouzila, tu by ctohla paraeitni indukSnost za— 
rinit ehybnd mereni. JeetLlze ahoaa® animat signal na vystupu do vedeni, souadoe zd- 
znssa z pdflku v poloze (*Veraa reprodukoe). V predchozi poloze jsou totiz 

hloubky odfiznuty, aby se zrvyMl rolativni vykon reproduktoru. 



Zdznsn se provddi na vatupu do linky s urovni - 20 dB, K ziskani vyeledndlio prubatau 
charakterlstiky musime vzit v uvahu i charakteristiku mikrofcnniho pfedzesilovaoe, 
Ta m byt pokud mozno r rozmezi +- 0,5/- 1 dB od 3o do l5ooo Hz. 

D) Zkredenl. 



Celkovd zkresleni pfi zdznemu a reprodukci z linky, pfi urovni 0 dB, kndto&tu 1 idlx 
a rychloeti 15" » 38 cm. Timto mdfenlm ae ma overit eymetrie obou v^chylek vyeoko- 
frekvencnl pfedmagaetis&ee. Zkresleni zesHovadd bylo mereno jlz drive. Je oatataS 
zanedbatolnd maid, re arovndnl ae zkreslenlm, zpueobenym pdakou. Zkresleni, zpdaobo- 
vsnd pdakou ma tyto hodnotyi 

Bruhd hanaonickd - 0,5% 



Treti harnonioka 



1,3% 



Drub p'aky pouzite pro tato rndreni, jakoz i pro snimdni charakteristik, nastaveni 
\ predmagnetisace a pro v&echna dal Si mefenl "SCOTCH 111" 

Pf efl nagn e tleace je naatavena na hodnotu ° 1,2 x hodnoty miarimAlnl lidinnoatl pri 
1 kHz a 19 cm — 10 dB. 

E) 3mazAvdnl. 



Pfistroj zapisuje s urovni ( 0 dB, 1 kHz, 15" = 38au/a rovndz anazavd. ?omer mezi 
zapisovanym signalem a zbytkovym nesmazsnyo signdlep, vy jadruje uSinnost amazavini* 



F) P o m d g mezi signalem a IJLukaa pozadi. 

1) S n i m aci fetez 15» , 

Pozndnkas Tato rnSreni ee provddeji s peofocie tridsym 
filtreo BIN 3. Motor mfiSe byt zatizen, ale pdeka bez 
pohybu. 

7,5" 





a 73 dB 


36 cm 


74 fiB 


19 cm 


73 dB 




72,5 SB 



Pri tdchto rcdrenich bo pouzije vyatupniho zesilovace a urovni 0 dB. Jelikoz 
tento ze Silo vac je pouzivdn zaroven jako nahidvaci zesilovac, neni smyslu 
abychom jej znovu pfeeieJovali, nebot vsechny chyby by se ulaizaly jiz pri 
arzvi jsxch merenxch* 



2 ^je*otk^) Pf,edZeSilOVa5 ’ MSfenl v pozadi na vstupu v dQn (v peofondtrickye 



0 dB » 1 ml' 

3)Hluk pfi zdznemu. Hozdil v hodnotg ^VTnrirvfh» hluku 
nahrandm p^oku na MA0EA. Ryohlost 19 cm 0CIB 



123,5 dBm 

na smazandm a znovu 



67,5 az 63,5 a 4 dB 



0) Citlivost mikrofoimiljo predzesilavace a autcaaattokd. regulace citlivoati* 

1) Sapeti oa odporu 200 obiau, potrebns k modulaei zdznamu a uroval dB» 

(1 kHz, oba potenciometry otevfeny 0,205 mV 

2) droveo z&znsmu v poloze T'Automatio a Record/se vatupnim napetim 

0,5 mV, na odporu 200 ohinS ** 5 dB 

Totds, avsak a napetlja 5 mV m votupu . “ 0,4 d3 

Doha integrate, pro iSSfc 30&ni pr ekrocenl a kaitoctu 1 kHz 2,5 msec, 

Preklady ndoied u sn-manvch eharakfceriatikt 

Courbcs de rdpon&e LEGTORE * KJivky chaiakteristlk SHfklirf 
Combes de reponse EmaGIETHEOTT - LECTORS » KHrky chorakioristik 
ZiSHAM SKtufat (tdz HEPR03JUKCE) 



NeiineArnl zkreslenf (pfeplnaA Vi v poloze „ZKOU$KA“): 

Mikrofonni vstup — linkovy vystup , 0,7% 

Linkovy vstup — linkovy vystup 0,5% 



KmltcCtovy rozsah: 

a) Vi v poloze „ZKOUSKA“: 

Mikrofonnf vstup — linkovy vystup . . . 30 Hz at 15 kHz |± 1,5 dB) 



b) V| v poloze „Hl-Fi ZAZNAM“ a „Hi-Fl SNlMANl“: 



38,1 cm/s 30 Hz at 15 kHz (± 2 dB) 

19.05 cm/s (CCIR) 40 Hz a2 12 kHz (±2 dB) 

9.5 cm/s 80 Hz at 10 kHz (* 2,5 dB) 





Odstup ruilvych napAtl 


Dynamika 

( psofometricky filtr 
DIN 3 


Vi v poloze .ZKOUSKA": 






mikrofonni vstup - linkovy vystup 


vAtSI net — 50 dB 


vAtSI net 70 dB 


linkovy vstup ■ linkovy vystup 


vAtSI net — 60 dB 


vAtSI net 70 dB 


Vi v poloze „H1-Fl SNlMANl“ 38,1 cm/s 


vAtSI net — 40 dB 


vAtSI net 60 dB 



Rychlost posuvu pAsku ( pfepinatelnA ] . 
KollsAnf rychlostl 

Dcporufene mgf pAsy . 

CasovA kapacita zAznamu 
(pro mgf pAs LGS 35) . 

Drub zisnamu 

Indikace zAznamu 

Mgf hlavy 



Pfedmagnetlsace 

NapAjeni 

Pohon 

Osazenl 



TECHNICK? POPIS: 



38,1 cm/s; 19,05 cm/s; 9,05 cm/s 
0,1% ; 0,15% ; 0,2% 

(pfl poutltl doporuAenych mgf pAsfi) 
SCOTCH 111; BASF - LGS 35; AGFA - PE 31; 
BASF-PES 26 

0 civky 130 mm; v = 38,1 cm/s . . 10 mlnut 
0 civky 180 mm; v = 38,1 cm/s . . 20 mlnut 
celostopy 

vestavAnfm IndlkAtorem 

mazaci dvouAtArbinovA . . . L — 1 mil 

zAznamovA L — 5mH 

snimaci L ” 20 mH 

60 kHz; 15 mA 

18 Vss/400 mAmax. (12 monoAlAnkO A l,5Vss, 
nebo z vnAjSlho zdroje) 
ss motor s translstorovym Fizenim otACek 
OC 71 ( 11 x ) ; OC 803 (7x); OC 72 (8x); 

OC 74 (4x ); OC 30 (2x); 

Pozndmka: Mlsto OC 603 ) e v nikterfch 
magnetofonech poutit OC 306, nebo OC 58, 
mlsto OC 71 |e OC 75, OC 306, OC 803 nebo 
CC 58 




Obr. 2. Celkovy poll led na magnetofon 

LklidAovaci kladky jsou opatfeny stroboskopickym kotoufem. Cisla ve stfeau kotouCO 
oznaCuji frekvenci stfldavAho napAtl, kterym je napajen svAtelny zdro). 











SNIMANf A ZAZNAM 




MEZIPOLOHA 



Obr. 3. Polohy ovlddaclho prvku „EN ON". 




ZPETNY CWOO 



Ovlddacf prvek „EN-ON“ - „VYP. ZAP." 

Oviddd pfltlaCnou kladku, vodlcl kladky a vypinaC zpdtndho chodu Va. 

Nenl-li magnetofon pouiivfin, je nutnd ponechat ovlddacf prvek v meztpoloze. 

Na pfednfm panelu jsou umlstfiny: 

Indikdtor — I. 

V poloze Vi „AUT. ZAZNAM", .Hi-Fi ZAZNAM", .ZKOUSKA", .Hi-Fi SNlMANl* Indikuje 
droveA signdiu vystupniho zesilovaCe (t. J. pro „AUT. ZAZNAM" 1 .HI-FI ZAZNAM" 
zaznamovy proud). 

V poloze Vi .SNlMANl A MERENl BATERII" mAFI nap&ti napdjeclho zdroje. 

Pozndmka: Pfl rychlosti 38,1 cm/s pfi chodu mgf je nutnd kontrolovat napdjecl napAti 

sluchdtky (viz .SNlMANl A MERENl BATERII"). 

PFepfnaC funkci Vi: 

Pro napdjenl z vnltFnlho zdroje (monoCldnkd) je oznaCen BAT, pro napdjenl z vnAiSIho 
zdroje EXT. 

Polohy pfeplnaCe: 

AUTOMATIC RECORD — ZAZNAM S AUTOMATICKYM OMEZENlM AMPLITUDY 
OroveA signdiu z mikrofonniho FetAzu je regulovdna automatlcky pomocl omezovaCe, 
droveA z linky potenciometrem P*. Pro omezeny frekvenCnl rozsah se nedoporuCuje 
zaznamendvat v tdto poloze hudbu. Kontrola zdznamu sluchdtky je na vystupu sntmaclho 
zesilovaCe. Reproduktor Je odpojen. 

Hi-Fi RECORD — Hi-Fi ZAZNAM 

OroveA signdiu z mikrofonniho vstupu je regulovdna potenciometrem Pt, uroveA z linky 
potenciometrem Pt. Kontrola zdznamu stuchdtky je na vystupu snlmaclho zesilovaCe. 
Reproduktor Je odpojen. 

TESTING — ZKOUSKA 

V tdto poloze pfepinaCe Vi je mo2nd magnetofonu pou21t jako zesilovaCe. Zeslleni ize 
regulovat potenciometry Pi a Pt. Kontrola signdiu sluchdtky. 

STOP — VYPNUTO 

PLAYBACK & BATT. METER — SNlMANl A MERENl BATERII 

V tdto poloze pfepinaCe Vi je pMpojen vestavSny reproduktor. vystupnl droveA je regu- 
lovdna potenciometrem Pt. Tato poloha pfepInaCe Vi slou2i pouze pro hlasity kontrolnl 
poslech, proto2e ve vystupnlm zeslIovaCi je zafazen korekCnl obvod, upravujlcf frekvenCnl 
prfibAh s ohledem na vestavdny reproduktor. 

Pozndmka: Pro rychlost 19,05 cm/s a 9,5 cm/s je v tdto poloze mfifeno indikdtorem • 
napdjecl napAtf. Pfl rychlosti 38,1 cm/s nenl udaj mAfidla smArodatny a na- 
pdjecl napfltl je kontrolovdno sluchdtky. Klesne-U napAti pod dovolenou mez, 
rozkmitd se servozesllovaC na frekvenci pfibliind 3 kHz. Tento tdn je slySet 
v pfipojenych sluchdtkdch. 

HI-FI PLAYBACK — Hi-Fi SNlMANl 

Reproduktor Je odpojen. Slgndt snimany z pdsu je regulovdn potenciometrem Ps. Rezerva 
zeslleni vystupniho zesilovaCe je 8 dB. Snimany signdl je mo2no smdSovat se signdlem 
pPivdddnym do mikrofonniho vstupu a regulovanym potenciometrem Pt. 

Potenclometr Pi — MIKE INPUT: 

Potenclometr pro regulaci signdiu mikrofonniho pfedzesilovaCe. DoporuCendmu vstup- 
nlmu napAti odpovidd rozsah 0 dB a2 25 dB. (je vyznaCen silnAjSI Carou na stupnici poten- 
ciometru.) Je-li zapotfebi nastavit Pi mlmo tento rozsah, je vstupnl droveA pFUlS vvsokd 
(zesilovaC zkresluje), nebo nlzkd (uplatAuje se jii vlastnl Sum zesilovaCe a sni2uie sa 
dynamika). 

Potenciometr Pt — LINE INPUT & PLAYBACK: 

Reguluje 1. OroveA vstupntho signdiu z linky pfi zdznamu. 

2. OroveA snfmandho signdiu z pdsu. 

3. Zeslleni pfi pou2itt mgf jako zesilovaCe. 




Kontrolnf vystup — MONITORING OUTPUT: 

Dvojice zdtfek pro pftpojenl slucbdtek. Na tomto vfstupu lze kontrolovat: 

1- Signal z vfstupnlho zestlovaCe (pfeptnaC Vi v poloze .ZKOUSKA" a .HI-FI SNlMANl"). 

2. Signal z vfstupu snlmacfho zesilovaCe (pfeplnaC Vi v poloze .ZAZNAM u , .AUT. 
ZAZNAM* a.SNlMANl A MfiftENl BATERll**). 

3. Napijecl nap§tl pfl rychlostl posuvu pasu 38,1 cm/s (viz .SNlMANl A MERENl 
BATERIl" J. 

Pozndmka: Tento vfstup ]e take moZnd vyu21t Jako zdro] slgnaiu pro dalSl zesllovaC. 

V tom pffpada je nutnd misto spodnl zdlfky kontrolnlho vfstupu pouZtt 
zemnicl zdlfky linkovdho vstupu. Uiije-li se spodnl zdlfky, Je ke snfmandmu 
nebo zesllovan6mu slgnaiu pfipojen poplaSn? signal (viz bod 3.). 



Na pravd boCnl desce Jsou: 



Linkovf vstup — LINE INPUT. 

ZAauvka pro dilkova ovIAdAnf (obr. 4.). 



UMf 




«o ^ 



o 

0 

a*rmn O’ J » O »-*»* wo**. 

-10 V 



Obr. 4. 



1. BATTERIES- Baterie. PMpojka na zAporn? pfil 
vnltfnlho zdroje. PouZlvA li se mfsto monoCIAnkd 
Jako vnitfnlch zdro JO akumulAtorfi, Je moinA 
pouZlt tuto pffpojku pro jejich nabijent. 

2.0 V 

3. LINE — Llnkovf vstup. 

4. STOP — Pro daikova ovlAdAnl, Pfl UZOnmftot 
tohoto bodu se zastavl motor. 

5. EXTERNAL - 12 - 20 V. — Zdlfka pro vn6|5( na- 
pajenl. Zdro) ma mlt 12 a 1 20 V, neJvfS 25 V. 

6. — 10 V — Vfstup stabtllsovanaho napAtl — 10 V 
pro napajeni pflsluSenstvl. 



SymetrickJ v^stup — BALANCED OUTPUT: 

ZatfZenf bud 100 Q (mlnimainaj, vfstupnl tiroveft 1,55 V ( + 6 dBm) 
nebo 600 Q (minlmAlnftj, vfstupnt droved 4.4 V (+ 15 dBm) 
Na tomto v?stupu Je signal z vfstupnlho zesilovaCe. 



Na leva boCnl desce Jsou: 

PfepfnaC rychlostl V* — TAPE SPEED (obr. 5.). 




«* T,l‘ 

CCM NAB 



Ow 



tak saffd 
Obr. 5. 



1. 15" = 38.1 cm/s 

2. 7,5" CCIR - 19,05 cm/s korekce podle normy CC1R 

3. 7,5” NAB - 19,05 cm?s korekce podle normy NAB 

4. 3,75” = 9,5 cm/s 



Symetricky mikrolonnl vstup — BALANCED MIKE INPUT (obr. 8.). 

(Mikrofonni zAstrCka C 33) 




BAUkNCtO 
HKi WVJ 

UHt 

Obr. e. 



1. Stlndnl 
2 

3 ' > Symetrlckf vstup 



Dno skflrtky : 

Ve skflrtce Je uloZeno 12 kusd monoCIAnkd pro napAjenl magnetofonu. Kryt prostoru pro 
zdroje lze sejmout po uvolngnl dvou sroubd. (Jsou opatfeny Sirokfm zAfezem.l Polarita 
zdrojd Je scbematlcky vyznaCena. Obrdcend zaloZene zdroje mohou poikodit elektro- 
lylicky kondensAtor Ci ve stablllsAtoru napfetl. 




POHLED NA BLOK ZES1LOVACO: 







POHLED NA ZAKLADNI DESKU ZESPODU 



Brzda natnjenf 




o 



Brztto odvfjent 



Kwxiensotor 



Vqztbfu ((um/Wffl 
zaznamuL2 
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